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RETE DI SCUOLE PER LA
MOBILITA SOSTENIBILE

4° PERCORSO DIDATTICO NAZIONALE PER LA FORMAZIONE INIZIALE DEL

TECNICO PER LA PROGETTAZIONE, GESTIONE
E MANUTENZIONE DEI SISTEMI DI MOBILITA SOSTENIBILE

Corso in modalita DDI_29 novembre 2023 — 12 marzo 2024

COMPETENZE PER LA SOSTENIBILITA

ISTITUTO COORDINATORE

, Istituto Tecnico Tecnologico

. E. Majorana

M Milazzo - www. itimajorana.edu.it
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Mercoledi 29 novembre 2023 h. 15,00-17,30
s://ittmajorana webex com/ittmajorana-it/j phpTWMTID=m142e0300070b8Te2c0ciadddeded Toe

Saluti:

Dott. Paolo Cortese (Presidente della Rete E-Mobility, Dirigente I15. “G. Vallauri” di Fossana)
Dott. Brunoe Lerenzo Castrovinei (Dirigente LT.T. “E. Majorana” di Milazzo)

Prof. Eugenio Guglielmino (Direttore del Dipartimento di Ingegneria Universita di Messina)
Prof.ssa Maria Dicorato (Po].itecu.ic,o di Ba.riJ

Ing. Francesco Naso (Segreta.rm- Generale Motus-E)

Prof. Giacomo Risitano (Delegato Universita di Messina per Motus-E}

Prof. Claudio Cavallotto (Direttore della Rete E-Maobility)

MOBILITA SOSTENIBILE E MODELLO ENERGETICO
prof. Sebastian Brusea, Dipartimento di Ingegneria, Universita di Messina

Martedi 5 dicembre 2023 h. 15,30-17,30
hitps:/ittmajorana webex. com/ittmajorana-it/]. php TMTTD=m 580af8 37542 1 ed114c3befl 75 dbalfl

PROSPETTIVE DELLA MOBILITA SOSTENIBILE
Dott. Giovanni Matranga, E-Mohility Policy Officer di ENEL Group

Lu.nedl 11 dicembre 2023  h. 15,30-17,30
bex. -1t} php TMTID=m35f17081b98440d Tb8e5 eb0cdOb 795 66
TRAZIONE, REGOLAZIONE E CONTROLLO DEGLI AUTOVEICOLI

ELETTRICI: IMOTORI PER L’E-MOBILITY
Prof. Giuseppe Fabri, Dipartimente di Ingegnenia Industniale, Universita dell’ Aquila

Venerdi 15 dicembre 2023 h. 15,30-17,30
https:/ittmajorana webex com/ittmajorana-it']. php TMTTD=-m40d32ae014c8a0db] 388521 8c097759

TRAZIONE, REGOLAZIONE E CONTROLLO DEGLI AUTOVEICOLI
ELETTRICI: IL CONTROLLO E LA GESTIONE DELLA SICUREZZA
Prof. Giuseppe Fabri, Dipartimento di Ingegneria Industriale, Universita dell’ Aquila
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Martedi 19 dicembre 2023  h. 15,20-17,30
s-//ittmajorana webex com/Tttmajorana-it/] php™MTID=ma%2365ed 5df8 142523031 3bTe087c

SOLUZIONI HI-TECH PER LA MOBILITA SOSTENIBILE
Ing. Giuseppe Falagario, Angel Company — SITAEL

Martedi 9 gennaio 2024  h. 15,30-17,30
s://ittmajorana webex com/Tttmajorana- it/ phpMTID=md84be066bc0026a6bdbk 3 f8bd-030168

MECCANICA DELL’AUTOVEICOLO ELETTRICO
Ing. Fabio Alberti, Dipartimento di Ingegneria, Universita di Messina

Lu.ue:h 15 gennaio 2024 h. ].5 30- 1;,30

IMTTD=m17495a2f2 58717349183 aedd? 1 40006

TRAZIONE, REGOLAZIONE E CONTROLLO DEGLI AUTOVEICOLI

ELETTRICI: Il CONVERTITORI DI POTENZA PER L’E-MOBILITY
Prof. Salvatore Foti, Dipartimento di Ingezneria, Universita di Messina

Giovedi 25 gennaio 2024 h. 15,30-17,30
https:/ittmajorana webex. com/ittmajorana it/ php?MTID=me5aad65bd 2abTh65d 3 ebe 342 cfaf] de

INFRASTRUTTRE DIRICARICA
Ing. Claudio Biella, SCAME

Me:rmled.l 31 gennalo2024 h. 15, 3IJ 17,30
hex /

PLM E VIRTUALIZZAZIONE PRODOTTO
(Prof. Felice Sfravara, Dipartimento di Ingegneria, Universiti di Meszina)

Venerd.l 2 febbraio 2[!24 h. la 30 17 30
it -it/]. php M TID=m 1496 1b83f1 14df0dchcacatbdlcal O

MOBILITA SOSTENIBILE IN AMBITO AEROSPAZIALE
(Ing. Matteo Ripepi, Specialista in strumenti CAFE e simulazioni virtuali per sistemi ibridi)
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Mereoledi 7 febbraio 2024 h. 1a,30 17,30
//ittmajorana webes com/ittmal orana-it). php MTID=m660 240763 %bd 83 56 2b3 0e061 1 afS bl

MOBILITA SOSTENIBILE IN AMBITO NAUTICO
Ing. Mary Calabrese, TransFhud Industrial & Marine

Giovedi 15 febbraio 2024  h. 15,30-17,30
hittpe-ittmajorana wabex com/ittmajorana-it/] php TMTID=m7d052 554851 dd3ba0b10503 525235493
RADAR AUTOMOTIVE PER LA GUIDA AUTONONMA:

TECNOLOGIE E SVILUPPI FUTURI
Prof. Emanuele Cardillo, Dipartiments di Ingesneria, Universita di hMessina

Lunedi 19 febbraio 2024 h. 15,30-17,30
hitps:/ittnuajorana webex com/ittmajorana-it) php TMTID=m B2 060588 Td6calbaB S 70bb1 030887
MOBILITA E SISTEMA ELETTRICO:

TECNOLOGIE PER L'INTEGRAZIONE E GESTIONE IN RETE
Prof. Giuseppe Forte, Politecnico di Bar:

Martedi 27 febbraio 2024  h. 15,30-17,30
hitpe:/ittmajorana webex com/ittma)orana-it/) php TMTID=mbES 42340352035 (2f301 Sb2eatc26ddb

L’ INNOVAZIONE NELLA MOBILITA ELETTRICA E SOSTENIBILE
Prof. Giacomo Risitano, Dipartimento di Ingegnena, Universita di hMassina

Lunedi 4 marzo 2024 h. 15,30-17,30
-/ ittmajorana webes com/ittmalorana-it] php TMTID=m5a 5 8eficd 6825460625475 76f0a 14ahi

IL VIAGGIO DI VOLVO TRUCKS VERSO LE EMISSIONI ZERO
Ing. Enrico Invernizzi, Responsabile formasione Volve Trucks Italia

lertedll‘meomd h.1530-1.|33

DAL MARE ENERGIA PER LA SOSTENIBILITA
Ing. Nicola Bomba, 40 Engineering

PIATTAFORMA NAZIONALE EDUCAZIONE STRADALE
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ESAME FINALE
- I sessione: Venerdi 22 marzo 2024 ore 16,00-17,30
- II sessione: Giovedi 11 aprile 2024 ore 16,00-17,30

Percorso didattico erogato in modalitd DDI dalla Rete di scuole per la mobilitd sostenibile
(Rete E-Mohility) con la collaborazione di:

« MOTUS-E, la prima associazione in Italia costituita per fare sistema e accelerare il
cambiamento verso la mobilita elettrica.

Dipartimento di Ingegneria Universitd di Messina

= Politecnico di Bari

Coordinatore del corso: prof. Massimo Chillemi

Istitute Tecnico Tecnologico
LT.T. “Ettore Majorana”, Milazzo

i E. Majorana

Milazzo - www. itimajorana.adu.it

corsostudenti te-emobility.it

e hittps://wwrw.emobilityfossano.it'rete-di-scuole-per-la-mobilita-sostenibile-nella didattica/
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